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　＜仕様＞
全長 : 18cm
横幅 : 10cm
高さ  : 10cm
重量 : 160g   

複数のスラスターによる
力のベクトル合成により
　　進行方向を決定

軽量!
小型!
ローコスト!

ペットボトルボディのROV

上側に浮力材、下側におもりをつける
　　　　　ことでバランスを取り
　　　　　機体の転覆を防止
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