
 

This picture was taken by  

Hovering-Type AUV “Tuna-Sand” 

近年の研究により、AUV による海底画像観測が実現しつつあります。次はサ
ンプリングです！ というわけで、⽔中ロボコン in JAMSTECʼ14 では、『ゴー
ルデンクラブ賞』を新設します。プールの底のどこかにいるカニ（模型）にタ
ッチしてください。 

Seafloor imaging is now available by AUVs.  Next goal is autonomous 
sampling!  So, we founded Golden Crab Award.  If your robot touches a 
model crab somewhere on the pool floor, you will get a prize. 

Catch me if you can. 協力：日本水産㈱ 

水中ロボコン in JASTEC ‘14 

Touch the Crab,  

Get the Prize !  


