『ボルボット』

所属：東京工業大学附属科学技術高等学校　　チーム名：東工大附　機械科

阿部香織　佐藤直樹　松澤孝明　水木啓陽　宮田啓雅

Ⅰ：スペック
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420mm

	全高
	260mm

	機体重量（推定）
	3000g

	使用バッテリー
	完全密封型鉛蓄電池

(12V8Ah)WP8ー12 

	使用モータ
	E-MAX CF2822 1200KV /17A4A　　

(ブラシレスモータ)　×4

	制御方法
	AVR、有線操作


Ⅱ：動作概要

・モータは前後移動用に2個、上下移動用に2個の計4個使用している

・舵を用いない3次元運動をする

・その場回転が可能である

・コントローラーを傾けて操作するので、直感的な操作ができる

Ⅲ：想定活動

・カメラやセンサを使用しての、各種調査活動をする

・確実なデータ回収をする

Ⅳ：改善点

・アクリルの使用箇所が多いため、強度に問題がある

・不確実な防水部分、その方法を改善する

Ⅴ：展望

・カメラを搭載し、その映像をリアルタイムで地上に出力する

・外部のデータを収集するセンサを追加し、さらなるデータの収集をする

・通信手段を無線化する

3DCADによる設計図








