
 

 

 

 

 

 

 

システム構成 概要 

 

Kuroshioはクルージング

型とホバリング型のどち

らにでも変化させること

ができる AUVで、とも

にピッチを制御ができる

スラスタ配置としまし

た。(ボディ材質:アルミ) 

 

外観 

本学で開発されたリアルタイム OS 搭載の KOLABOARD を運動制御用

ボードとして、Nvidia社の GPU、Jetson TK1を画像処理ボードとして

搭載し高速処理が可能です。 
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内部を３D プリンタとアルミ

材で自作しました。内部がす

べて引き出せ、デバッグが容

易です。またバッテリーをス

ライドさせ重心位置を調整す

ることができるため、機器を

浮力最大限まで乗せることが

できます。 

内部 

KOLABOARDと TK1は 10Hzで UDP通信を行っています。TK１は２機の USBカメラからの

画像処理結果を KOLABOARD に送り、KOLABOARD でセンサの値と TK１からの命令を複合

し、スラスタに出力指令しています。 


